Naped CANON MDS5501

Fot 1. Wyglad ptytki sterujacej napedu CANON MD5501
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Wyprowadzenia ukladu MBS88001A

Przeznaczenie

Pin 16 Edge (MOTOR ON)

NC

Density Select podciag R45 (10k). Zworka JJ24 zwiera ten pin z pinem 66 IC1
NC

Podciagnigte przez R48 (10k) do +5V
Podciagniete przez R48 (10k) do +5V

NC

Pin 4 Edge (Reserved JJ4 niezamontowany)
NC

IC2 (MC2873) pin 9

IC3 (52803FP) pin 6

Pin 18 Edge (DIRC)

NC

Pin 20 Edge (STEP)

przez R47 (10k) potaczony z Edge 24 (WG)
IC3 pind

IC3 pin2

IC3 pinl2

NC

NC

NC

+5V

Wejscie sensora TROO

GND

Wejscie sensora WPRT

GND

NC

NC

Kwarc 4MHz

Kwarc 4MHz

Reset (R19,D1,C5)

NC

NC

DT3 i obwody wzmacniacza sygnatu IC2
IC2 pin 5

IC2 pin 6

IC2 pin 30

J9 pin 1 ENABLE MOTOR

NC

Zwarty z pinem 75

NC

do zworek JJ13 i1 JJ15 (patrz rysunek ponizej)
do zworki JJ8 (patrz rysunek ponizej)

do zworek JJ9 , JJ16 1 JJ17 (patrz rysunek ponizej)
NC

NC

do zworek JJ23 i JJ14 (patrz rysunek ponizej)
do zworek JJ10, JJ11 1JJ12 (patrz rysunek ponizej)
do zworek JJ12, JJ13, JJ14 1 JJ17 (patrz rysunek ponizej)
do zworek JJ11, JJ15 1 JJ16 (patrz rysunek ponizej)
+5V



52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
62
63
64
65
66
67
68
69
70
71
72
73
74
75
76
77
78
79
80

NC
NC
NC
NC
NC
NC
NC
NC

Podciagnigte przez R18 do +5V, dalej do D1, T2 i R2 do glowic

IC2 pin 3
Przez oprnik R25 (1k) podciggniety do +5V
NC

Podciagnigte przez R29 (10k) do +5V, do tranzystora i na pin 15 IC2

Podciagniete przez R28 (47k) do +5V i do pinu 1 J5
Pin2 Edge connector - (Density Select)

IC4 pin5 przez opornik R26 (nie podtaczony)
Wejscie z czujnika INDEX

Faza silnika krokowego glowic do IC4 pinl

Faza silnika krokowego glowic do IC4 pin2

Faza silnika krokowego glowic do IC4 pin3

Faza silnika krokowego glowic do IC4 pin4

NC

NC

Zwarte z IC1 pin 40

NC

Do zworek 118, 1J9, 1J10, JJ23 (patrz rysunek ponizej)
NC

NC

Drive Select (S1-S4) Edge pin 6, 10, 12,14

JJ8

JJ9

3J10—
—JJ11

JJ12

JJ13

JJ14

4415
—3J16

JI1
JJ23

pin 43
pin 44
pin 48

pin 42
pin 47

pin 77
pin 49
pin 50

Rys.1 Zworkologia pindw MB8801A



Pinout Edge connector

Pin# 1/O Przeznaczenie

2 I DENSITY SELECT  1J24 (off) zwiera IC1 pin 3 i pin 66

4 I RESERVED, po zwarciu zworki JJ4 idzie na IC1 pin8

6 I DRIVE SELECT 4 po zwarciu zworki S4 steruje IC1 pin 80

8 (0] INDEX PULSE z IC3 pin 7

10 I DRIVE SELECT 1 po zwarciu zworki S1 steruje IC1 pin 80

12 I DRIVE SELECT 2 po zwarciu zworki S2 (zwarta fabrycznie) steruje IC1 pin 80

14 I DRIVE SELECT 3 po zwarciu zworki S3 steruje IC1 pin 80

16 I MOTOR ON steruje IC1 pin 1

18 I DIRECTION steruje IC1 pin 12. LOW — do $rodka, HIGH - na zewnatrz dyskietki

20 I STEP steruje IC1 pin 14. Impuls LOW powoduje przesuw o jedna $ciezke

22 I WRITE DATA Fala prostokatna danych do zapisu steruje IC2 pin 4

24 I WRITE GATE. LOW - zezwolenie zapisu. Przez R47 (10k) steruje IC1 pin 15

26 (0] TRACK 00. Sygnat z IC3 pin 5 typu OC. LOW - glowice nad $ciezkg zerowa

28 (0] WRITE PROTECTED Sygnat z IC3 pin 3 typu OC. LOW - dyskietka zabezpieczona
30 (0] READ DATA. Fala prostokatna danych odczytanych z dyskietki. Sygnat z IC3 pin 11
32 I SIDE SELECT. Wybdr strony dyskietki. HIGH — dolna strona, LOW — gérna strona
34 (0] READY/DISK CHANGE. Sygnat z IC3 pin 13. LOW — naped gotowy

1-33 GND

OPISY POZOSTALYCH ZE.ACZ NA PLYTCE NAPEDU

J2 Gniazdo zasilania

4 3 2 1
® & 0 O

1-+12V
2 -GND
3-GND
4-+5V

J3 Glowice zapisu i odczytu

J3 -0 glowica dolna
J3 — 1 glowica gérna

J4 sensory i sygnalizacja

1 pusty otwér w ptytce
2,3 front LED

4,5 sensor INDEX

6,7 sensor WPRT

J5
EMPTY - nieuzywany w tej wersji.



J6 Silnik krokowy glowic

1 +12V

2 Fazal +
3 Fazal -
4 Faza?2 +
5 Faza2 -

J7 Sensor $ciezki zerowej

1 R44 (220Q) rezystor szeregowy LED
2 GND
3 Sygnat TROO do IC1 pin 23

J8 Sensor obecnosci dyskietki

1 Sygnat sterujacy IC1 pinu 65 podciagnigtego do +5V przez R27 (100k)
2 GND

J9 Zasilanie i sterowanie silnika dyskietki (Spindle Motor)

1 pusty otwoér w plytce

2 ENABLE - start silnika. Sygnat z IC3 pin 38 steruje bazg¢ tranzystora BC114EF na ptytce silnika
345V

4 GND

5+12V

6 +5V zasilanie diody nadawczej LED dla czujnika INDEX

Silnik dyskietki to silnik liniowy sterowany przez uktad M51785SP znajdujacy si¢ na ptytce silnika.
Pin 30 tego scalaka steruje predkoscig obrotowa dyskietki i jest zafiksowany zworka. Przeciecie tej
dzworki pozwala zmniejszy¢ obroty z 360 na 300 obr/sek, co jest wymagane do pracy z dyskietkami
DD, a ponadto nalezy zatozy¢ zworkeJJ24, aby uaktywni¢ zmiang DENSITY na pinie 2 Edge.

Na nastepnej stronie obejrze¢ mozna ptytke silnika dyskietki z zaznaczong zworka do usunigcia.
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Fot. 2 Ptytka silnika liniowego dyskietki



